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[摘  要] 监视和检测环境质量的指标,从而确定环境污染对环境质量想象的程度,及其种类与情况的活

动就是环境应急监测。为了将环境应急监测的信息化水平进行谁晓得提高,可以应用高科技技术,即无人

机全景技术,从而将无人机全景技术的实用性价值在环境应急检测中充分的体现出来。所以,本文分析了

全景技术是如何实现的,并对三维全景检测平台的建设路径进行探究,在未来的环境应急检测中,无人机

全景技术的发展价值重点表现出来。 
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在对环境进行监测的时候,会有很

多突发性事件的发生,这些事件中的污

染物扩散范围以及发展情况都需要监测

人员了解,而常规的手段对这些问题的

监测很难完成,所以就需要无人机全景

监测技术了,它能够及时并且准确的将

这些问题监测出来。以下说明无人机全

景技术是如何实现的。 

1 全景技术是怎么实现的 

1.1对全景图像数据的收集和整理 

只有通过采集全景图像才能够将

采集浏览影像实现,在制作全景图像之

前,相应影像的数据若想保证其准确性,

就必须经由采集现场信息才可以。小型

飞行器作为一个平台,其主要作用是采

集全景浏览影像的信息以及数据的。在

对信息进行采集的时候,必须要将分辨

率要高这一点保证,因为这些资料的分

辨率若是高的话,对应急监测工作实时

要求能够满足,同时还具备很多的优点,

其中包括较低的成本、高精准度、工作

时间长等。现阶段的无人机平台可分为

小型旋翼和固定翼以及大型旋翼三个

种类,本文就是通过小型旋翼来实施全

景采集的。 

在进行拍摄的时候,要对小型旋翼

无人机进行调整,将其调整到我们可视

点上方,同时保持住这个高度,在进行

拍摄时,为了将视野范围扩大,可以对

摄像头实施旋转的功能,将摄像头全方

位且无死角的进行三百六十度旋转,同

时,保证每次影像的拍摄都具有一些重

合的部分,之后将其收集并进行整理。

全景图像数据信息利用无人机收集,没

有拍摄不到的地方,而且操作甚至简便,

同时拍摄出来的图像很清晰且不失真,

对于现场监测所具有的要求都能够满

足[1]。 

1.2全景图像的制作 

围绕视点构建中心投影面,这就是

全景图像的基本要点。中心投影面上需

要投射一些内容,包括图像、数据、以及

信息等。技术人员所要做的事就是将无

人机收集的影像信息进行集成,之后便

可得到全方位图像,以确保准确而清晰

的投影并对影像信息的平滑过渡进行保

证,这种方式就是360°全景。 

对于360°全景,首要任务就是将所

有航拍的照片经整理,将它们拼接在一

起,因为在拍摄的时候,我们拍摄相邻的

照片有一样的部分,技术人员要做的事 

的优势。这个方法主要是可以划分呈物

理化学处理法以及生物处理法等。物理

化学处理法的手段比较多重多样比如吸

附并添加化学试剂等方式进行污染水源

的处理和降解等[3]。 

而对于较为浅薄的地下水污染,可

以建造渗透性处理床。当污染物经过这

些处理床时会生活一些没有危害的产物

以及一部分沉淀,进而只要只用得当的

方法进行出去就可以了。目前这种方法

在垃圾场的渗液处理中得到了应用。 

另外,将土壤中的黏土层进行改性,

这可以让黏土媳妇地层水中的一些污染

物。而生物处理主要说的就是将经过人

工强化了的菌类放置在污染水域,尔后

等待其自行进行讲解,实现了优化水质

的功效。常用的这方面手段主要包含了

添加氧和污染物质等。 

3 结束语 

地下水污染治理难度比想象中的要

大,因此在治理的同时其实最为重要的

还是预防。而对于已经遭受到污染的水

体,初期污染的水体要第一时间进行封

闭,尽可能的缩小污染面积,随后再根据

具体的污染物情况使用最为恰当的手段

进行治理,从而实现地下水污染的综合

性有效管控。 
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就是将这些一样的部分识别出来,并将

它们正确的拼接在一起,若是有些位置

重合不了的时候,要对图像进行调整,可

通过旋转或者扭曲等进行,对其中颜色

有差别的地方,进行色调调整,将图像无

缝连接的目的实现,以此将平面全景图

像信息形成。若是在进行图像处理的时

候,发现缺少个别部位的图像,就需要技

术人员对其缺少部位进行填充完善,以

确保图像完整性[2]。 

1.3浏览全景图像 

浏览全图的时候,投影面会根据视

点选择不同而有所不同。平面全景图像

包含的数据信息有很多。若是将所有内

容强制性放入一个渲染中,将导致图像

不均匀以及模糊的现象,并且图像加载

的时间也会变得很长。因为每个图像的

分辨率都有所不同,所以技术人员在对

这些图像进行处理得时候,要参考视野

范围,并将不同分辨率的图像分成级别,

相同的放在一起,然后一级一级的进行

处理。如此,就可以加载出大多数的数据

信息内容,除此之外,浏览图像的速度也

有所提升[3]。之后,对所需要的信息利用

相关仪器进行处理,使其在浏览速度不

变的情况下,清晰度也能够得到保证。对

图像进行预处理之后,通过全景引擎将

平面图数据信息加载出来,基于视点,将

全景浏览实现。 

2 3D全景监测平台 

突发环境事件监测工作的内容一方

面是要勘察事件的本身,另外一点就是

要记录分析应急监测数据。监视平台具

有数据层和业务层,以及表现层三个主

要的层次结构。其中对于数据层,作为核

心内容,负责收集和保存平台数据资料,

采集站对于监测数据,能够定期的进行

自动收集,同时经由网络传输到数据库

中,配置及整理全景图像信息。针对业务

层,检测平台会根据用户的需求,将全景

图像信息加载出来,并将监测数据提供

给数据层[4]。表现层则是利用渲染向用

户呈现全景浏览画面,将用户的现场监

测请求完成。 

3 结束语 

总之,无人机全景技术随着环境保

护理念的推广而迅猛发展。这表明在周

围环境中,现场监视技术若是将无人机

结合到一起,就可以将所监测的环境实

现三维虚拟实景,并高度呈现出来。将计

算机网络与传感器相连接并建立3D全景

监测平台,确保能够科学且及时的进行

环境监测。 
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